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2026年第十届自动化，控制和机器人国际会议2026年第十届自动化，控制和机器人国际会议
2026年10月16-18日

征稿主题

文章出版

投稿方式

会议日程

联系方式

组委会

会议历史

中国·南京
第十届自动化，控制和机器人国际会议 （ICACR 2026）将于2026年10月16-18日在中国·南京举行，由东南大学主办

，机械工程学院承办，西安电子科技大学和合肥工业大学协办。会议将邀请专业内相关的专家、学者与研究人员，搭建并
提供跨越传统学科界限的交流机会，欢迎从事相关科学研究的专家、学者和技术人员踊跃投稿并参加大会。

* 遗传算法
* 模糊控制
* 决策支持系统
* 智能故障检测与诊断
* 控制系统中的强化学习
* 多智能体系统控制与优化

* 自适应性信号处理与控制
* 环境监测与控制
* 信号处理中的优化问题
* 边缘计算与物联网传感器数据处理
* 传感器融合与系统建模的深度学习
* 预测性维护与健康管理（PHM）

* 图像处理
* 视觉、识别与重建
* 机器人设计、开发与控制
* 软机器人与柔性操作
* 协作机器人（Cobots）集成
* 自主移动机器人与智能物流

* 精益企业
* 供应链和物流工程
* 虚拟企业和互作性
* 能源效率与绿色制造
* 智能制造与自动化
* 工业人工智能与智能决策系统

ICACR 2026 录用文章在完成注册后将收录到 
ICACR 2026 会议论文集，由IEEE出版，并提
交 EI Compendex 和 Scopus 检索。

往届会议的论文出版工作均已顺利完成，出版流程规范且稳定，整体进展良好。

A. 全文投稿 (会上报告+文章出版) 
全文投稿作者将会被邀请在会上做口头报告，且文章会被出版
1. 请根据会议论文集的格式模板编辑您的文章； 
2. 会议官方语言为英语，只接受英文论文，投稿者务必用英文撰写论文；
3. 文章不能少于4页，文章超过6页的部分将收取超页费用。
投稿：https://www.zmeeting.org/submission/icacr2026

会议签到注册并领取会议资料
开幕式 & 专家主题报告 & 作者分会场报告 
特邀报告&作者分会场报告

邮箱: icacr_conf@robotics.ac.cn
(工作时间：10:00 - 18:00 | 周一至周五)
会议网站 : www.icacr.org
微信：iconf-ras 添加微信请备注 "ICACR 2026"

大会主席
王乾乾，东南大学，中国
大会联合主席
訾斌，西安电子科技大学，中国
张立，香港中文大学，中国
Weiliang (Peter) Xu，奥克兰大学，新西兰
组织主席
赵萍，合肥工业大学，中国
刘永奎，西安电子科技大学，中国
唐志强，东南大学，中国
程序主席
Cecilia Laschi，新加坡国立大学，新加坡
徐青松，澳门大学，中国
徐天添，中国科学院深圳先进技术研究院，中国

程序联合主席
俞江帆，香港中文大学，中国
Kean C. Aw，奥克兰大学，新西兰
谭宁，中山大学，中国
王兴松，东南大学，中国
李元，合肥工业大学，中国
汤泽，江南大学，中国
李致富，广州大学，中国
钱森，合肥工业大学，中国

宣传主席
顾红日，香港科技大学，中国
张甲晨，香港城市大学，中国
Jinke Chang，牛津大学，英国
Liying Tian，南洋理工大学，新加坡
Wencen Wu，圣何塞州立大学，美国
Xing Wang，堪培拉大学，澳大利亚
Xinggang Yan，肯特大学，英国
杜星洲，大连理工大学，中国
庄哲明，天津大学，中国

出版主席
金东东，哈尔滨工业大学，中国
Elahe Abdi，莫纳什大学，澳大利亚
陈略峰，中国地质大学，中国
Veronica Iacovacci，圣安娜高等研究学院，意大利

特别专题主席
陈飞飞，上海交通大学，中国
王化平，北京理工大学，中国
李天龙，哈尔滨工业大学，中国

本地委员会
宋爱国，东南大学，中国
徐丰羽，南京邮电大学，中国
赵国平，东南大学，中国
朱利丰，东南大学，中国
李世华，东南大学，中国
芦小龙，南京航空航天大学，中国
李晓鹏，南京理工大学，中国
王晓宇，东南大学，中国
李永哲，东南大学，中国

区域主席
Gheorghe-Daniel Andreescu，蒂米什瓦拉理工大学，罗马尼亚

B. 摘要投稿 (只做报告不发表文章，摘要收录到会议日程，不出版在会议论文集中)
如果您有任何疑问，请咨询:icacr_conf@robotics.ac.cn

会议征稿主题包括但不限于：

更多征稿主题请访问：https://www.icacr.org/topics.html

投稿截止日 2026年6月1日 审稿结果通知时间 2026年7月1日 注册截止时间 2026年7月20日

Track 1: 智能控制系统与优化

Track 2: 信号处理、传感器、系统建模与控制

 Track 3: 机器人与自动化

 Track 4: 工业工程、生产和管理

2026年10月16日
2026年10月17日
2026年10月18日

徐女士
 (会议秘书)


